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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА
Настоящая примерная учебная программа по учебному предмету «Основы технической механики» (далее – программа) предусматривает изучение законов равновесия и движения материальных тел, методов расчета элементов машин и механизмов на прочность, жесткость и устойчивость, устройства и применения механизмов и машин общего назначения.
В процессе преподавания учебного предмета «Основы технической механики» необходимо учитывать межпредметные связи программного учебного материала с такими учебными предметами, как «Основы инженерной графики», «Материаловедение».
В ходе изложения программного учебного материала следует руководствоваться актами законодательства, регламентирующими область профессиональной деятельности, соблюдать единство терминологии и обозначений, обеспечивать формирование профессиональных компетенций, установленных в образовательном стандарте по соответствующей специальности.
Настоящей программой определены цели изучения каждой темы, спрогнозированы результаты их достижения в соответствии с уровнями усвоения учебного материала.
В результате изучения учебного предмета «Основы технической механики» учащиеся должны:
знать:
тенденции совершенствования машин;
основные понятия и аксиомы статики, кинематики и динамики;
уравнения равновесия;
закон Гука;
основы расчета деталей на прочность при простейших видах нагружения;
виды движений точки и тела;
параметры движения;
виды и устройство передач, механизмов, соединений деталей;
особенности конструкций и основные методы расчета деталей машин и механизмов;
уметь:
определять опорные реакции для балки;
определять положение центра тяжести составных плоских фигур опытным и аналитическим способами;
проводить испытание на растяжение и рассчитывать механические характеристики образцов из низкоуглеродистой стали;
рассчитывать диаметр вала, подверженного кручению, исходя из условий прочности и жесткости;
определять профиль сечения балки, подверженной изгибу, рассчитывать поперечные силы, изгибающий момент, строить их эпюры;
определять коэффициент трения скольжения и угол трения.
Для закрепления теоретического материала и формирования у учащихся необходимых умений настоящей программой предусмотрено проведение лабораторных, практических занятий. 
В целях контроля усвоения программного учебного материала предусмотрено проведение одной обязательной контрольной работы, задания для которой разрабатываются преподавателем учебного предмета «Основы технической механики» и обсуждаются на заседании предметной (цикловой) комиссии учреждения образования.
В настоящей программе приведен минимальный перечень средств обучения, необходимый для обеспечения образовательного процесса.
Приведенный в настоящей программе примерный тематический план является рекомендательным. На основе настоящей программы учреждение образования разрабатывает учебную программу учреждения образования. 
Предметная (цикловая) комиссия учреждения образования может вносить обоснованные изменения в содержание и последовательность изложения программного учебного материала, распределение учебных часов по разделам, темам в пределах общего бюджета времени, отведенного на изучение учебного предмета «Основы технической механики». 
Учебная программа учреждения образования утверждается его руководителем.
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ПРИМЕРНЫЙ ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН
	Раздел, тема
	Количество учебных часов

	
	всего
	в том числе

	
	
	на лабораторные занятия
	на практические занятия

	Введение
	1
	
	

	Раздел I. Статика
	17
	2
	4

	1.1. Основные понятия и аксиомы статики
	1
	
	

	1.2. Система сходящихся сил. Условия равновесия. Проекции сил на оси координат
	4
	
	2

	1.3. Момент силы относительно точки, оси. Пара сил
	2
	
	

	1.4. Плоская система произвольно расположенных сил
	6
	
	2

	1.5. Центр тяжести
	4
	2
	

	Раздел II. Сопротивление материалов
	24
	2
	4

	2.1. Основные положения
	2
	
	

	2.2. Растяжение и сжатие
	6
	2
	

	2.3. Практические расчеты на срез и смятие
	1
	
	

	2.4. Кручение
	6
	
	2

	2.5. Изгиб
	6
	
	2

	2.6. Изгиб и кручение
	3
	
	

	Раздел III. Элементы кинематики и динамики
	12
	
	

	3.1. Основные понятия кинематики
	2
	
	

	3.2. Простейшие движения твердого тела
	4
	
	

	3.3. Основные понятия и аксиомы динамики
	2
	
	

	3.4. Работа и мощность
	4
	
	

	Раздел IV. Детали машин и механизмы
	26
	2
	

	4.1. Общие сведения. Соединения деталей
	3
	
	

	4.2. Механизмы поступательного, колебательного и прерывистого движения
	2
	
	

	4.3. Упругие элементы
	2
	
	

	4.4. Винтовые механизмы. Передачи с трением скольжения и качения
	4
	2
	

	4.5. Механизмы передачи вращательного движения
	6
	
	

	4.6. Валы и оси
	2
	
	

	4.7. Направляющие вращательного и поступательного движения
	3
	
	

	Обязательная контрольная работа
	1
	
	

	4.8. Муфты
	3
	
	

	Итого
	80
	6
	8
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СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ
	Цель обучения
	Содержание темы
	Результат

	ВВЕДЕНИЕ

	Ознакомить с целями и задачами учебного предмета «Основы технической механики», связью с иными учебными предметами, значением в формировании профессиональных компетенций специалиста.
Сформировать представление о материи и движении, механическом движении и равновесии, факторах, воздействующих на детали машин в процессе работы, тенденциях совершенствования машин.
	Цели и задачи учебного предмета «Основы технической механики», связь с иными учебными предметами, значение в формировании профессиональных компетенций специалиста.
Материя и движение. Механическое движение и равновесие. Факторы, воздействующие на детали машин в процессе работы.
Тенденции совершенствования машин.
	Называет цели и задачи учебного предмета «Основы технической механики», высказывает общее суждение о связи с иными учебными предметами, значении в формировании профессиональных компетенций специалиста.
Различает материю и движение, механическое движение и равновесие, факторы, воздействующие на детали машин в процессе работы, тенденции совершенствования машин.

	РАЗДЕЛ I. СТАТИКА

	Тема 1.1. Основные понятия и аксиомы статики

	Сформировать знания о сущности материальной точки, абсолютно твердого тела, силы, системы сил, равнодействующей силы, об аксиомах статики, о свободном и несвободном теле, связях и их реакциях.
	Материальная точка. Абсолютно твердое тело. Сила как вектор. Модуль, направление точки приложения силы. Система сил. Равнодействующая сила. 
Первая аксиома статики (закон инерции).
Вторая аксиома статики (условие равновесия сил).
Третья аксиома статики (принцип присоединения и исключения уравновешенной системы сил).
Четвертая аксиома статики (правило параллелограмма).
Пятая аксиома статики (закон равновесия и противодействия).
Свободное и несвободное тело. Связи и их реакции.
	Раскрывает сущность материальной точки, абсолютно твердого тела, силы, системы сил, равнодействующей силы, излагает аксиомы статики, описывает свободное и несвободное тело, связи и их реакции.

	Тема 1.2. Система сходящихся сил. Условия равновесия. Проекции сил на оси координат

	Сформировать знания о плоской системе сходящихся сил, способах определения равнодействующей силы, об алгоритме решения задач на равновесие плоской системы сходящихся сил.
	Плоская система сходящихся сил. Способы определения равнодействующей плоской системы сходящихся сил: графический и аналитический.
Разложение силы на две составляющие. Силовой многоугольник.
Алгоритм решения задач на равновесие плоской системы сходящихся сил.
Проекция силы на ось, правило знаков. Проекция силы на две взаимно перпендикулярные оси. Аналитическое определение равнодействующей. Условия равновесия в аналитической и геометрической формах. Рациональный выбор координатных осей.
	Описывает плоскую систему сходящихся сил, способы определения равнодействующей силы, объясняет алгоритм решения задач на равновесие плоской системы сходящихся сил.

	
	Практическая работа № 1
	

	Научить определять равнодействующую плоской системы сходящихся сил аналитическим и графическим способами, рассчитывать погрешность. 
	Определение равнодействующей плоской системы сходящихся сил аналитическим и графическим способами.
	Определяет равнодействующую плоской системы сходящихся сил аналитическим и графическим способами, рассчитывает погрешность.

	Тема 1.3. Момент силы относительно точки, оси. Пара сил

	Сформировать знания о сущности пары сил, плече и моменте пары сил, об эквивалентности и сложении пар сил, условии равновесия пары сил.
	Пара сил. Вращающее действие пары сил на тело. Плечо пары сил. Момент пары сил, знак момента. Эквивалентность пар. Сложение пар. Условие равновесия пары сил.
Момент силы относительно точки. 
Момент силы относительно оси.
	Раскрывает сущность пары сил, описывает плечо и момент пары сил, эквивалентность и сложение пар сил, объясняет условие равновесия пары сил.

	Тема 1.4. Плоская система произвольно расположенных сил

	Сформировать понятие о приведении силы и плоской системы сил к центру, главном векторе и главном моменте системы, видах уравнения равновесия, об алгоритме решения задач на равновесие плоской системы произвольно расположенных сил, о балочных системах, видах опор, методике определения опорных реакций балочных систем.
	Приведение силы к данной точке (центру). Приведение плоской системы сил к данному центру. Главный вектор и главный момент системы. Уравнение равновесия (3 вида). Рациональный выбор центров моментов.
Алгоритм решения задач на равновесие плоской системы произвольно расположенных сил. Проверка решения.
Балочные системы. Классификация нагрузок. Виды опор. Опорные реакции.
Аналитическое определение опорных реакций балочных систем.
	Описывает приведение силы и плоской системы сил к центру, главный вектор и главный момент системы, виды уравнения равновесия, излагает алгоритм решения задач на равновесие плоской системы произвольно расположенных сил, описывает балочные системы, виды опор, объясняет методику определения опорных реакций балочных систем.

	
	Практическая работа № 2
	

	Научить определять опорные реакции для балки путем составления уравнений равновесия систем произвольно расположенных сил.
	Определение опорных реакций для балки путем составления уравнений равновесия систем произвольно расположенных сил.
	Определяет опорные реакции для балки путем составления уравнений равновесия системы произвольно расположенных сил.

	Тема 1.5. Центр тяжести

	Сформировать знания о способах определения координат центра тяжести составных плоских фигур, геометрических характеристиках сечений.
	Центр тяжести плоской фигуры. Центр системы параллельных сил, статический момент площади фигуры. Координаты центра тяжести составных плоских фигур. Геометрические характеристики сечений: статический момент инерции, нахождение центра тяжести сечения, центральные оси инерции, моменты инерции для круглого и прямоугольного сечений.
	Описывает способы определения координат центра тяжести составных плоских фигур, геометрические характеристики сечений.

	
	Лабораторная работа № 1
	

	Научить определять положение центра тяжести составных плоских фигур опытным и аналитическим способами, сравнивать и анализировать полученные результаты. 
	Определение положения центра тяжести составных плоских фигур.
	Определяет положение центра тяжести составных плоских фигур опытным и аналитическим способами, сравнивает и анализирует полученные результаты.

	РАЗДЕЛ II. СОПРОТИВЛЕНИЕ МАТЕРИАЛОВ

	Тема 2.1. Основные положения

	Сформировать представление о задачах механики материалов.
Сформировать знания о деформируемом теле, сущности упругости и пластичности, нагрузках внешних и внутренних, об основных гипотезах и допущениях, о методе сечений, внутренних силовых факторах, видах нагружений, напряжениях.
	Задачи механики материалов. 
Деформируемое тело. Упругость и пластичность. Основные гипотезы и допущения.
Метод сечений. Внутренние силовые факторы. Виды нагружений. Напряжение полное, нормальное и касательное.
	Называет задачи механики материалов.
Описывает деформируемое тело, раскрывает сущность упругости и пластичности, излагает основные гипотезы и допущения, объясняет метод сечений, описывает внутренние силовые факторы, виды нагружений, напряжения. 

	Тема 2.2. Растяжение и сжатие

	Сформировать понятие о продольных силах и их эпюрах, напряжениях в поперечных сечениях бруса, продольных и поперечных деформациях, законе Гука, модуле продольной упругости, статических испытаниях материалов на растяжение и сжатие, механических характеристиках прочности; предельном напряжении, коэффициенте запаса прочности, об условии прочности, методике расчета на прочность.
	Продольные силы и их эпюры. Гипотеза плоских сечений. Напряжения в поперечных сечениях бруса. Расчетное напряжение. Продольные и поперечные деформации. Закон Гука. Модуль продольной упругости. Коэффициент Пуассона.
Статические испытания материалов на растяжение и сжатие. Механические характеристики прочности. Предельное напряжение. Коэффициент запаса прочности. Допускаемое напряжение. Условие прочности. Расчеты на прочность. 
	Определяет продольные силы и объясняет их эпюры, описывает напряжения в поперечных сечениях бруса, продольные и поперечные деформации, излагает закон Гука, описывает модуль продольной упругости, статические испытания материалов на растяжение и сжатие, механические характеристики прочности, предельное напряжение, коэффициент запаса прочности, объясняет условие прочности, методику расчета на прочность.

	
	Лабораторная работа № 2
	

	Научить проводить испытание на растяжение образца и рассчитывать механические характеристики образцов из малоуглеродистой стали.
	Испытание на растяжение образца из малоуглеродистой стали. 
	Проводит испытание на растяжение и расчет механических характеристик образцов из малоуглеродистой стали.

	Тема 2.3. Практические расчеты на срез и смятие

	Сформировать знания о сущности среза и смятия, об условии прочности на срез и смятие, о расчетных формулах.
	Сущность среза и смятия. Условие прочности на срез и смятие. Допускаемые напряжения. Расчетные формулы.
	Раскрывает сущность среза и смятия, условие прочности на срез и смятие, объясняет расчетные формулы.

	Тема 2.4. Кручение

	Сформировать понятие о законе Гука при сдвиге, модуле сдвига, крутящих моментах и их эпюрах, кручении прямого бруса круглого сечения, напряжениях в поперечном сечении, расчетном напряжении, полярном моменте сопротивления круга, методах расчетах на прочность при кручении валов круглого и кольцевого сечений, методике расчета на жесткость.
	Чистый сдвиг. Закон Гука при сдвиге. Модуль сдвига. Крутящие моменты, их эпюры. Кручение прямого бруса круглого сечения. Напряжения в поперечном сечении. Расчетное напряжение. Полярный момент сопротивления круга. Методы расчета на прочность при кручении (проверочный и проектный) валов круглого и кольцевого сечения. Сравнение прочности при кручении валов круглого и кольцевого сечения.
Расчет на жесткость. 
	Излагает закон Гука при сдвиге, описывает модуль сдвига, крутящие моменты и их эпюры, кручение прямого бруса круглого сечения, напряжения в поперечном сечении, расчетное напряжение, полярный момент сопротивления круга, объясняет методы расчета на прочность при кручении валов круглого и кольцевого сечений, методику расчета на жесткость.

	
	Практическая работа № 3
	

	Научить рассчитывать диаметр вала, подверженного кручению, исходя из условий прочности и жесткости.
	Определение диаметра вала, подверженного кручению, исходя из условий прочности и жесткости.
	Выполняет расчет диаметра вала, подверженного кручению, исходя из условий прочности и жесткости.

	Тема 2.5. Изгиб

	Сформировать знания о классификации видов изгиба, правилах построения эпюр поперечных сил и изгибающих моментов, расчетах на прочность и жесткость при изгибе, рациональных формах поперечных сечений балок. 
	Классификация видов изгиба. Внешние и внутренние силовые факторы при прямом изгибе. Правило знаков для поперечной силы и изгибающего момента. Построение эпюр поперечных сил и изгибающих моментов. Нормальные и касательные напряжения при изгибе. Рациональные формы поперечных сечений балок из пластичных и хрупких материалов. Расчеты на прочность и жесткость при изгибе.
	Излагает классификацию видов изгиба, объясняет правила построения эпюр поперечных сил и изгибающих моментов, расчеты на прочность и жесткость при изгибе, описывает рациональные формы поперечных сечений балок. 

	
	Практическая работа № 4
	

	Научить определять профиль сечения балки, подверженной изгибу, рассчитывать поперечные силы, изгибающий момент, строить их эпюры.
	Определение профиля сечения балки, подверженной изгибу, расчет поперечных сил, изгибающего момента, построение их эпюр.
	Определяет профиль сечения балки, подверженной изгибу, рассчитывает поперечные силы, изгибающий момент, строит их эпюры. 

	Тема 2.6. Изгиб и кручение

	Дать понятие о совместном действии изгиба и кручения, внутренних силовых факторах, методике расчета бруса круглого поперечного сечения на изгиб с кручением.
	Совместное действие изгиба и кручения. Внутренние силовые факторы. Напряженное состояние в точке тела.
Расчет бруса круглого поперечного сечения на изгиб с кручением. 
	Описывает совместное действие изгиба и кручения, внутренние силовые факторы, излагает методику расчета бруса круглого поперечного сечения на изгиб с кручением.

	РАЗДЕЛ III. ЭЛЕМЕНТЫ КИНЕМАТИКИ И ДИНАМИКИ

	Тема 3.1. Основные понятия кинематики

	Сформировать знания об основных элементах кинематики, о способах задания движения точки, видах движения точки в зависимости от ускорения.
	Кинематика как наука, изучающая механическое движение с геометрической точки зрения.
Основные элементы кинематики: траектория, расстояние, путь, время, скорость и ускорение.
Способы задания движения точки: естественный и координатный. Скорость. Ускорение точки при прямолинейном движении. Частные случаи движения точки. Кинематические графики.
Ускорение точки при криволинейном движении. Виды движения в зависимости от ускорения.
	Формулирует определения основных элементов кинематики, описывает способы задания движения точки, виды движения точки в зависимости от ускорения.

	Тема 3.2. Простейшие движения твердого тела

	Сформировать знания о видах и основных кинематических характеристиках движения твердого тела, построении планов скоростей и ускорений на примере кинематических схем кривошипно-ползунного механизма.
	Поступательное движение твердого тела: свойства, характеристики.
Вращательное движение твердого тела вокруг неподвижной оси. Характеристики движения: угловое перемещение, угловая скорость и угловое ускорение, частные случаи вращательного движения тела. Линейные скорости и ускорения вращающегося тела, их выражение через угловые характеристики.
Способы передачи вращательного движения. Построение планов скоростей и ускорений на примере кинематических схем кривошипно-ползунного механизма.
	Описывает виды и основные кинематические характеристики движения твердого тела, объясняет построение планов скоростей и ускорений на примере кинематических схем кривошипно-ползунного механизма.

	Тема 3.3. Основные понятия и аксиомы динамики

	Сформировать знания об основных задачах и законах динамики, сущности метода кинетостатики.
	Две основные задачи динамики. Закон инерции. Основной закон динамики. Масса материальной точки. Закон действия и противодействия. Принцип независимости действия сил. Понятие о силе инерции. Сила инерции при прямолинейном и криволинейном движении. Принцип Даламбера. Метод кинетостатики. 
	Формулирует основные задачи и законы динамики, раскрывает сущность метода кинетостатики.

	Тема 3.4. Работа и мощность

	Сформировать знания о сущности и единицах измерения работы и мощности, физическом смысле коэффициента полезного действия. 
Дать представление о законе сохранения кинетической энергии, об основном уравнении динамики для вращательного движения, о силовом анализе механизмов методом рычага Жуковского.
	Работа постоянной силы при прямолинейном движении. Единицы измерения работы. Работа равнодействующей силы. Работа переменной силы. Работа силы тяжести. Работа при вращательном движении. Мощность. Единицы измерения мощности. Мощность при поступательном и вращательном движении. Коэффициент полезного действия. Силовой анализ механизмов методом рычага Жуковского и нахождение момента и мощности на ведущем звене (момента и мощности приводного двигателя) от заданной силы или момента сопротивления на ведомом звене. Закон сохранения кинетической энергии, основное уравнение динамики для вращательного движения.
	Раскрывает сущность и описывает единицы измерения работы и мощности, объясняет физический смысл коэффициента полезного действия. 
Различает закон сохранения кинетической энергии, основное уравнение динамики для вращательного движения, высказывает общее суждение о силовом анализе механизмов методом рычага Жуковского.

	РАЗДЕЛ IV. ДЕТАЛИ МАШИН И МЕХАНИЗМЫ 

	Тема 4.1. Общие сведения. Соединения деталей

	Дать понятие о звене, кинематической паре, кинематической цепи, механизме, классификации механизмов, машине и классификации машин, об основных критериях работоспособности машин и деталей машин и механизмов, основных требованиях, предъявляемых к машинам и деталям.
Сформировать знания о видах неразъемных и разъемных соединений деталей и области их применения.
	Звено, кинематическая пара, кинематическая цепь, механизм. Классификация механизмов. 
Машина. Классификация машин.
Основные критерии работоспособности машин и деталей машин и механизмов. Основные требования, предъявляемые к машинам и деталям.
Неразъемные соединения: сварные и заклепочные, их сравнительная характеристика, область применения.
Разъемные соединения: штифтовые, шпоночные, шлицевые, резьбовые. Виды резьбы, резьбовых соединений. Область применения разъемных соединений.
	Описывает звено, кинематическую пару, кинематическую цепь, механизм и машину, излагает классификацию механизмов, машин, основные критерии работоспособности машин и деталей машин и механизмов, основные требования, предъявляемые к машинам и деталям.
Описывает виды неразъемных и разъемных соединений деталей, определяет область их применения.

	Тема 4.2. Механизмы поступательного, колебательного и прерывистого движения

	Сформировать понятие о видах, назначении и области применения механизмов поступательного, колебательного и прерывистого движения.
	Шарнирный четырехзвенник. 
Кривошипно-шатунный механизм: характер движения звеньев, назначение и область применения.
Кулачковые механизмы, их особенности и разновидности, область применения. Роль кулачковых механизмов в автоматизации технологических процессов. 
Храповые и мальтийские механизмы: устройство, принцип работы, область применения.
	Описывает виды механизмов поступательного, колебательного и прерывистого движения, определяет их назначение и область применения.

	Тема 4.3. Упругие элементы

	Сформировать понятие о классификации, основных характеристиках и области применения упругих элементов, источниках погрешности. 
	Упругие элементы: классификация, основные характеристики, источники погрешности, область применения.
	Излагает классификацию и основные характеристики упругих элементов, область их применения, описывает источники погрешности. 

	Тема 4.4. Винтовые механизмы. Передачи с трением скольжения и качения

	Сформировать знания о винтовых механизмах и передачах с трением скольжения и качения, их сравнительной характеристике, области применения. 
Дать понятие о методике расчета передачи с трением скольжения, об устойчивости сжатых стержней, внутренних силовых факторах.
	Винтовые механизмы. Передачи с трением скольжения и качения. Сравнительная характеристика винтовых механизмов и передач с трением скольжения и качения. Область применения.
Методика расчета передачи с трением скольжения. Устойчивость сжатых стержней. Внутренние силовые факторы.
	Описывает винтовые механизмы, и передачи с трением скольжения и качения, их сравнительную характеристику, объясняет область применения.
Излагает методику расчета передачи с трением скольжения, раскрывает понятие устойчивости сжатых стержней, внутренние силовые факторы.

	
	Лабораторная работа № 3
	

	Научить определять коэффициент трения скольжения и угол трения.
	Определение коэффициента трения скольжения и угла трения.
	Определяет коэффициент трения скольжения и угол трения.

	Тема 4.5. Механизмы передачи вращательного движения

	Сформировать знания о назначении и классификации механических передач, об основных кинематических и силовых соотношения в одно- и многоступенчатых передачах, устройстве, принципе работы, области применения и методиках кинематического и силового расчетов видов механических передач, применении передач в редукторах и вариаторах. 
	Назначение механических передач, их классификация. Основные кинематические и силовые соотношения в одно- и многоступенчатых передачах.
Фрикционные передачи: устройство, принцип работы, классификация, достоинства и недостатки, область применения. Кинематический и силовой расчет цилиндрической передачи. Вариаторы. Редукторы.
Зубчатые передачи (прямозубая, непрямозубая, коническая): устройство, принцип работы, классификация, достоинства и недостатки. Роль зубчатых передач в современной технике. Основные параметры эвольвентного зацепления.
Червячная передача: устройство, принцип работы, достоинства и недостатки, область применения. Коэффициент полезного действия передачи. Кинематический и силовой расчеты. Материалы для изготовления данной передачи.
Ременные передачи: устройство, принцип работы, классификация, достоинства и недостатки, область применения. Кинематический и силовой расчеты. Материалы для изготовления данной передачи.
Цепные передачи: устройство, принцип работы, классификация, достоинства и недостатки, область применения. Кинематический и силовой расчеты.
	Объясняет назначение и излагает классификацию механических передач, описывает основные кинематические и силовые соотношения в одно- и многоступенчатых передачах, объясняет устройство, принцип работы, область применения и методики кинематического и силового расчетов видов механических передач, применение передач в редукторах и вариаторах.

	Тема 4.6. Валы и оси

	Сформировать знания о назначении, классификации, конструктивных элементах и области применения валов и осей, материалах для их изготовления.
	Валы и оси: назначение, классификация, конструктивные элементы, область применения. Материалы для изготовления валов и осей.
	Объясняет назначение валов и осей, излагает их классификацию, описывает конструктивные элементы, область применения валов и осей, материалы для их изготовления.

	Тема 4.7. Направляющие вращательного и поступательного движения

	Сформировать знания об устройстве, классификации, достоинствах и недостатках подшипников скольжения и качения, о материалах для изготовления подшипников.
	Подшипники скольжения и качения: устройство, классификация, достоинства и недостатки. Материалы для изготовления подшипников.
	Объясняет устройство подшипников скольжения и качения, излагает их классификацию и определяет достоинства и недостатки, описывает материалы для изготовления подшипников.

	Обязательная контрольная работа

	Тема 4.8. Муфты

	Сформировать понятие о назначении и классификации муфт, об устройстве жестких, компенсирующих, упругих и фрикционных муфт 
	Назначение и классификация муфт. Устройство жестких, компенсирующих, упругих и фрикционных муфт 
	Объясняет назначение муфт, излагает их классификацию, описывает устройство жестких, компенсирующих, упругих и фрикционных муфт

	
	
	




МИНИМАЛЬНЫЙ ПЕРЕЧЕНЬ СРЕДСТВ ОБУЧЕНИЯ
	Наименование
	Количество

	Технические устройства, аппаратно-программные средства

	Компьютер
	1

	Мультимедийный проектор
	1

	Программное обеспечение
	комплект

	Экран проекционный
	1

	Электронные образовательные ресурсы

	Презентации 
	комплект

	Электронное учебное пособие
	1

	Наглядные средства 

	Вал
Зубчатые колеса (косозубые, прямозубые, шевронные)
Консоль
Механизмы (шарнирный четырехзвенник, кривошипно-шатунный, кулачковый, мальтийский, храповый, винтовой)
Муфты
Ось
Передачи (коническая, косозубая, прямозубая, ременная, шевронная, цепная, червячная)
Подшипники качения и скольжения
Редукторы (зубчатый, червячный)
Соединения деталей машин
	1
комплект
1

комплект
комплект
1
комплект
комплект
комплект
комплект

	Оборудование (машины), приборы, инструменты, приспособления 

	Лабораторная установка для определения коэффициента трения скольжения
Лабораторная установка для определения центра тяжести тела
	1
1

	Иные материальные объекты

	Аптечка первой помощи
	1

	Доска аудиторная
Огнетушитель
Стол аудиторный
	1
1
15

	[bookmark: _GoBack]Стол для преподавателя
	1

	Стул
	31

	Шкаф книжный
	1
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